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Zur Verwirklichung neuer Konzepte ist in der Regel auch eine Anpassung oder
teilweise Neuentwicklung der Steuerungssoftware erforderlich. Im Rahmen der
Konzeptentwicklung fiihren wir auch entsprechende Funktionsentwicklungen durch.
Je nach Projekt und Phase werden rudimentare Funktionen fiir einen Prototypen,
fahrbarkeitsrelevante Funktionen fiir einen Demonstrator oder auch komplexe
Serienfunktionen mit umfangreichen Sonderfallbehandlungen entwickelt.
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Beispiel modellbasierte Funktion: Sigma pmi

Bei groBeren Entwicklungsprojekten empfehlen wir unsere pmi-basierte
Softwarearchtektur. Diese hat den Vorteil, dass samtliche Basiskennfelder
unabhangig von der Betriebart die gleiche Achsenskalierung besitzen kénnen und
gleichzeitig einen physikalischen Bezug zum Motor erhalten. Die Softwarearchitektur
verfligt Uber zahlreiche Applikationsschalter, die eine schnelle Anpassung sowohl an
den Prifstand als auch im Fahrzeug mit samtlichen fahrbarkeitsrelevanten
Funktionen ermdglicht. Eine Kopplung an Stationar- oder Hybridanwendungen ist
problemlos maoglich. Mit der pmi-Regelung ist hier ein sauberes Einregeln des
Betriebspunktes gewahrleistet, ebenso wie ein automatisch selbstkalibrierendes
Zindwinkelkennfeld.
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Ubersichtsbild der gofficient pmi-Struktur
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